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Konfigurowanie sterownika CP6601 firmy Beckhoff — wprowadzenie

Stanowisko laboratoryjne ze sterownikiem CP6601

Sterownik CP6601 nalezy do grupy wurzadzen okre§lanych jako komputery
przemystowe (Industrial PC), a w ramach tej grupy reprezentuje podgrupe paneli PC (Panel
PC). Urzadzenie to integruje w jednej obudowie podsystem PC, podsystem PLC/PAC oraz
ekran dotykowy.

W  zestawie laboratoryjnym sterownik CP6601 jest polaczony z modutem
rozszerzajacym EK1100 (EtherCAT Coupler), pozwalajacym na przytaczenie do sterownika
moduléw wejsciowych 1 wyjsciowy, komunikujacych si¢ przy uzyciu protokotu EtherCAT.

Urzadzenie CP6601 - zlacza i elementy dostepne z zewnatrz
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Konfiguracja i uruchomienie sterownika PLC/PAC na przykladzie urzadzenia serii CP
firmy Beckhoff

1.  Konfiguracja pakietu TwinCAT do wspoélpracy z sterownikiem CP

Uruchomienie systemu TwinCAT w trybie konfiguracji

Przy pomocy ikony pakietu TwinCAT ﬁu znajdujacej si¢ na pasku zadan systemu
Windows, uruchomi¢ opcje Config z menu System.
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Tryby pracy TwinCAT sg sygnalizowane odpowiednimi kolorami ikony programu:
- zielony — uruchomiony,

! - Czerwony — zatrzymany,

ﬂ'. - niebieski - tryb konfiguracji,

- 761ty - w trakcie uruchamiania.
Konfiguracja polgczenia sieciowego

Komunikacja ze sterownikiem za posrednictwem interfejsu Ethernet wymaga
odpowiedniej konfiguracji sieci. Protokoty sieciowe sterownika oraz komputera PC z pakietem
TwinCAT muszg by¢ tak skonfigurowane, aby urzadzenia znajdowaty si¢ w tej samej sieci
(odpowiedni adres IP i maska podsieci — aby zweryfikowa¢ poprawnos¢ konfiguracji mozna
wykorzysta¢ instrukcje ping). Adres IP przydzielony dla sterownika zapisany jest na etykiecie
przyklejonej do zestawu laboratoryjnego. Jezeli sterownik nie odpowiada na polecenie ping
wywotane z tym adresem, nalezy zgtosi¢ to prowadzacemu.

Jezeli sterownik odpowiada na rozkaz ping, nalezy przejs¢ do punktu Konfiguracja
polgczenia w pakiecie TwinCAT.

Domyslna nazwa sterownika, odczytywana po ustanowieniu potaczenia, sklada si¢ z
napisu CP_ oraz ostatnich trzech bajtow MAC-ID umieszczonego na sterowniku (np.
CP_142433).

Konfiguracja polgczenia w pakiecie TwinCAT

Przy pomocy ikony &™a znajdujacej si¢ na pasku zadan Windows, nalezy uruchomic
pakiet System Manager a nastepnie wybrac opcje New z menu File.
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W celu zdefiniowania potaczenia, w oknie General dla SYSTEM-Configuration wybra¢ opcje
Choose Target.... Nastepnie uruchomi¢ procedur¢ automatycznego wyszukiwania
sterownikoéw znajdujacych si¢ w sieci Ethernet — przycisk Search (Ethernet).... W oknie Add
Route Dialog okresli¢ typ warstwy transportowej (Transport Type) jako TCP/IP oraz zaznaczy¢
opcj¢ IP Address (jak na ponizszym rysunku) nastgpnie uruchomic¢ opcje wyszukiwania
rozgloszeniowego — przycisk Broadcast Search. Jezeli sterownik zostanie odnaleziony, w
oknie Add Route Dialog pojawi si¢ odpowiedni wpis zawierajacy nazwe urzadzenia (Host
Name) oraz informacje o adresach IP, AMS oraz wersji urzadzenia.

Add Route Dialog 3]
Enter Host Hame / IP: [ Refieshstatus | [ BroadeastSearch |
Hast Name Connected  Address AMS Netld TwinCAT | 0% Wersion | Comment

172.16.1.2 172161.21.1
17216110 5.20.36.51.1.1

andizej-komp
CF_142433

< 3
Fioute Hame (Taiget): CF_142433 Fioute Hame (Remotel.  |ANDRZEJKOMP
Amshelld: 5.20.3651.1.1 Target Flouts Remate Floute
Transpart Type: TCPAP v e (@i

(® Static (®) Static
Address Infc: 16,110 O Temporary O Temporary

O Hast Name C &) IP Address

Connection Timeout (5] 5 v

[ addRowe | | Close |

Brak symbolu X w polu Connected oznacza, ze nie odbyto si¢ logowanie do sterownika. W
polu Router Name (Target) mozna dokona¢ zmiany nazwy sterownika (np. CP_SalaD?2), ktora
bedzie identyfikowata skonfigurowane potaczenie. W kolejnym kroku nalezy nacisng¢ przycisk
Add Route. W efekcie pojawi si¢ okno logowania, w ktorym nalezy nacisna¢ przycisk OK dla
uzytkownika Administrator bez hasta (jezeli nie zostato wczes$niej zdefiniowane).

Logon Information

m%l Enter a uger name and password that iz valid for the
L remote system.

Uszer name:

Password:

Gdy logowanie si¢ powiedzie, w polu Connected pojawi si¢ symbol X.

Add Route Dialog 3
Enter Host Name / IF [ Refresh Status ] [ Broadcast Search ]
Host Name Cornected  Address AMS Hetld TwinCAT 05 Version Comment
andrzej-komp 17216.1.2 172161.211 2112237 WinxF
CP_142433 bt 17216110 B20.3651.11 2101342 WinCE (5.0)

< >

Route Mame [T arget]: CP_142433 Route Mame (Remote]: AMDRZE)FOMP
AmsMetld 5.20.36.51.1.1 Target Route Remate R oute
Transport Type: TCPARP - 97zt bl

(%) Static (%) Static
Address Info: 17216110 O Temparary O Temparary

(O Host Mame (3 P Address
Connection Timeout (5] 5 £
| Add Route | [ Close I

W kolejnym kroku nalezy zamkna¢ okno Add Route Dialog przy pomocy przycisku Close oraz
wybraé¢ zdefiniowane potaczenie dla aktualnego projektu, co spowoduje potaczenie si¢ System
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Manager ze sterownikiem. W tym celu nalezy zaznaczy¢, przy pomocy myszki, nazwe
zdefiniowanego polaczenia i wybor zatwierdzi¢ przyciskiem OK.
Od tego momentu okno pakietu System Manager pozwala sterowaé¢ podsystemem PLC
sterownika.

Choose Target System §|

= Bl Locak- (172161211 “

Search [Ethernet]...

[]5et as Detault

Connection Timeout [5]: 5 5.

Jezeli odpowiednie urzadzenie nie zostanie wykryte, nalezy sprawdzi¢ czy sterownik jest
dostepny w sieci np. instrukcja ping i odpowiednio skonfigurowa¢ komputer PC (adresy IP,
maska sieci). W przypadku, gdy sterownik nie zostanie wyszukany w sieci, a odpowiada na
instrukcje ping, mozliwe jest wyszukanie sterownika bezposrednio poprzez wpisanie jego
adresu IP w polu zaznaczonym na ponizszym rysunku i naci$niecie przycisku Enter Host
Name/IP:.

Add Route Dialog, X

Enter Host Name / IP: - [ Refresh Status ] [ Broadcast Search l

Host Name Connected  Addiess AMS Netld TwinCAT 05 Version Comment
C<_013DC3 192.168.1.30  5.1.61.200.1.1 2101300 WinCE (5.0)

< >

Route Mame [T arget]. Cx_M30C8 Route Mame [Remote) DOKTORAT
AmzMetld: 51.61.200.1.1 Taiget Route Remote Route
) Project ) None

(%) Static (%) Static

O Temporary O Temporary

Transport Type: TCRAP v

Address Info: 192.168.1.30
O HostName  (5) 1P Address

Dalsze czynnosci nalezy wykonywac¢ analogicznie jak opisano powyzej.

W przypadku, gdy komunikacja ze sterownikiem powiodta si¢, w systemie TwinCAT
dodany zostanie obiekt AMS Router identyfikujacy zdefiniowane potaczenie.
Informacje o aktualnie istniejacych AMS Router, mozna uzyska¢ wykorzystujac ikong

TwinCAT ™ znajdujaca si¢ na pasku zadan Windows i uruchamiajgc okno TwinCAT System
Properties.
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Dodany AMS Router

W oknie Remote Computers powinien znajdowaé si¢ opis wpisany uprzednio jako nazwa
sterownika. Tak skonfigurowane polaczenie moze by¢ wykorzystywane w przyszlosci bez
koniecznosci ponownego definiowania struktury komunikacyjnej.

Po wykonaniu powyzszych operacji system TwinCAT jest gotowy do wspolpracy ze
sterownikiem CP. Aktualny tryb pracy systemu TwinCAT w sterowniku jest sygnalizowany w
pasku statusu okna TwinCAT System Manager, jak pokazano na ponizszych rysunkach.

W celu wyszukania urzadzen polaczonych ze sterownikiem, system w sterowniku
powinien znajdowac¢ si¢ w trybie konfiguracji.

.~ Untitled - TwinCAT System Manager - ‘CP_142433"

Fie Edit Actiors View Options Help
(3= 3 =R D @ = ! _ Untitled - TwinCAT System Manager - 'CP_142433"
[5 B Svs1em - Conbration ~
- R Version Local] | Version (Targe]| Boot Setings (Target | X Sstings, G B b D B :
B FL - Contigraton CERENTRE 20 ) T = Qle s &
198 Com - Configuration Wersion [Locall | Version (Taiget) | Boot Settings (Tanget)
= B 110 - Confrebn RN TrCAT Syson Manager s (Faget igs (T
1/0 Devices 2 V211 [Buid 2242)
&8 Mappings TwinCAT PLC p TesnCAT Systom Manager Choose Target.
v2.11 (Build 2237) R 21 euis 24
tmes Imited tox 201310.24 TwinCAT PLC
Copyight BECKHOFF © 19962011 w211 [Build 2237)
bt ormesbeckhofl. com tine liited 1o 2013-10:24
Copyight BECKHOFF © 1936-2011
ety v bkt com
Registration
Name Andrzei Ready
Compary: 12
Reg Key: 47FE-4413-37CE-SCFC o
Server (Port) et e
@Tcsyssiy (10, 20130924 11SH03 319 M TWACAT System Restart nRlated From AMshetid: 172,16.1,2,1.1 port 32778 Stan polqczenia
(Timeout — kolor
<. > .7
=N P 142433 (52056 51.1.1) | RTme 0% z0Mty — przerwa w

komunikacji)

- Untitled - TwinCAT System Manager - 'CP_142433" =13
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Copyright BECKHOFF © 13362011
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Stan polaczenia
(Config Mode —
kolor niebieski —
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Wykrywanie urzadzen polaczonych ze sterownikiem

Automatyczne wykrywanie urzadzen mozliwe jest w trybie konfiguracji, jezeli System
Manager jest w innym trybie nalezy dokona¢ przetaczenia.
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FrUntitled - TwinCAT System Manager - “CP_142433"
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Ready 1.1.1} | Config Mode

Podstawowe urzadzenia, ktére moga zosta¢ wykryte w zalezno$ci od typu i konfiguracji
sprzetowej sterownika pokazano na ponizszym rysunku. Aby wprowadzi¢ wykryte urzadzenia

do projektu, nalezy zatwierdzi¢ wynik

2 new If0 devices found

1[Eth

[P1Device 2 (R1Ethemet]  [TCIAPNPET)

wyszukania przyciskiem OK.

(x]

Cancel

Select All
Unselect Al

Wykryte urzadzenia umieszczone zostang W projekcie (jak pokazano na ponizszym rysunku —
Device 1 i Device 2), dodatkowo wyswietlone zostanie okno umozliwiajace wyszukanie
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9
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Moduty we/wy znalezione dla szyny E-Bus wyswietlone zostang w odpowiedniej gatezi

projektu — przyktad pokazany na ponizszym rysunku.

Przykladowa konfiguracja

~rUntitled - TwinCAT System Manager - ‘CP_142433
Eile Edit Actions View

Dz wE

Options  Help

Ay = asFe B

® % [2)QR o]0

Bl SvSTEM - Canfiguration
d “Wersion [Target] |

A

BB niC - Configuration
BA PLC - Configuration
Cam - Configuration

TwinCAT System Manager
v2.11 [Build 2242)

=-BE 1j0 Devices
= = Dewice 1 (EtherCAT (w2, 10 only))

+ Device 1-Image

=f= Device 1-Image-Info

@T Inputs

- §) outputs

TwinCAT 10 Server
+2.10 [Build 739)

Copyright BECKHOFF @ 1536-2011
bkt g beckhoff. comm

- FE B

[ Term 1 (EK1100)
# InfoDatz

i Term 2 (EL1008)
Term 3 (EL1008)
Term ¢ (EL2008)
Term 5 (EL2008)
Term 6 (EL3024)
i Term 7 (EL4034)
B Term & (ELI901
KF Device ZURT-EHEMet)
ﬁ Mappings

<

Server (Port)
<
Ready

Tirnestarnp Message

Jezeli nie wszystkie fizycznie podtaczone urzadzenia zostaty automatycznie wyszukane, nalezy
uruchomi¢ (prawy klawisz myszy) funkcje Scan Boxes... dla Device 1, znajdujacego w gatezi

I/0 Devices.

. Untitled - TwinCAT System Manager - ‘CP_142433
File Edit Actions Vew Options Help

DEwE
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B i - Configuration General |Adapter EtherCAT || Online | CoE - Online

MBS R AEE % [2Q " &

BA PLC - Configuration

BE Cam - Configuration |Device1 [EtherCAT [+2.10 only]]

Name:

Lo 1

= - 1} - Configuration e

|EtherCAT Adapter [Direct Mode, 210 only)

=¥ 1/0 Devices

=8 (EtherCAT [v2.10 [ " [
+ Device 1-Image

=f= Device 1-Image-Info

B B Append Box..,

%7 Inputs ¥ Delets Device
Cutputs Address
:l InfaData ® Cnline Reset: ) 1001
B |j Term 1 (EK1100) {“}, Online Reload (Config Made only) ) 1002
§ InfoData Online Delete (Corfig Mode only) ) 1003
# Term 2 (EL1003) i 1004
# Term 3 (EL1ODS) ‘I Export Device. .. )} 1005

®

% Term 4 (EL2008)

ﬁ" Import Box. ..

Type
EK1100
EL1003
EL1003
ELZ2003
ELZ2005

Serwver (Port) Timestamp
<
Eeady oo ekt
Copy Chrl+C
Sd* Change Id...
X Disabled
hange To 4
Change Metld...

Gdy konfiguracja rzeczywista jest zgodna z automatycznie rozpoznang, nalezy aktywowac
struktur¢ w sterowniku przy pomocy przycisku Activate configuration

Manager w trybie pracy (Run-Mode).

i uruchomi¢ System
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Jezeli aktualizacja konfiguracji i uruchomienie System Manager w trybie pracy powiedzie sig,
na pasku statusu pojawi si¢, na zielonym tle, napis RTime.
=, Untitled - TwinCAT System Manager, - 'CP_142433! CEK

File Edit Actions  Wiew

Options  Help

b= w d LI R ) LSS IEIRN
B 5vSTEM - Corfiguration Murber | Device Type
BB 1 - Configuration =1 Device 1 (EtherCAT {v2.1...  EtherCAT Adapter (Direct Mode, v2.10
BA pLC - Configuratian Ll Dievice 2 (RT-Ethernet) Real-Time Ethernet {Standard)
BR Cam - Configuration
&= 170 - Canti
i’ﬁ Mappings
¢ | >
Server (Port) Timestamp Message o]
@ TcsysSry (10, Z013-09-24 12:09:59 667 ms  TwinCAT System Restart intiated from AmsMetId: 172.16.1.2.1.1 port 32778, N
Li Jiaco] 2013-09-24 11:56:28 292 ms  Term 7 (EL4034) (1007}: state change to 'OP' finished g
< |

Ready

W ostatnim kroku utworzony projekt nalezy zapisa¢ na dysku pod wybrang nazwa. W
przypadku, gdy konfiguracja sprzetowa sterownika nie ulegnie zmianie, projekt moze by¢
wykorzystywany ponownie dla danego sterownika bez potrzeby powtarzania procesu
konfiguracji.



