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1. Układ II-go rzędu 
 

 
 

Bieguny: 

 

           
            

          

 

 

        

       

       

   

 

 
Zadanie. Wyznacz parametry  i n dla transmitancji II-go rzędu oraz wykonaj symulacje dla zadanych 

parametrów: 

1) przeregulowanie 16.3 %, czas regulacji 1 sek. 

2) przeregulowanie 25%, czas regulacji 2 sek. 

3) przebiegi aperiodyczne krytyczne (przeregulowanie 0%), czas regulacji 1.5 sek. 
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1.1. Przykład 1 - projektowania układu regulacji II-go rzędu 

 

Schemat blokowy serwomechanizmu ma postać 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Dobierz k,  tak, aby przebiegi były aperiodyczne krytyczne, a czas regulacji wynosił 1 sek. 

dla stałej czasowej silnika T=1. Pokaż odpowiedź skokową. Przy niezmienionym k,  stała 

czasowa silnika wzrosła 2-krotnie, tj. T=2. Jak wygląda odpowiedź? A jak będzie wyglądać 

odpowiedź dla T=0.5? (k,  - b.z.) 

 

 

Rozwiązanie 

 

 Transmitancje :        pętla wewnętrzna   
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 Symulacja 
 
 

      Pętla wewnętrzna:        

 

 

            

 

 

 

 

Matlab 

 
T=1 

l=16 

m=[T   8   16] 

t=0:0.05:5; 

y1=step(l,m,t); 

T=2 

m=[T   8   16] 

y2=step(l,m,t); 

T=0.5 

m=[T   8   16] 

y3=step(l,m,t); 

plot(t,y1,t,y2,t,y3),grid 

Pp=(max(y2)-y2(end))/y2(end)*100 

 

Układ jest odporny, ponieważ 2-krotne zmiany stałej czasowej tylko nieznacznie wpływają na 

odpowiedź skokową. 

 

, T=1, 2, 0.5 
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